仪器设备招标文件

项目编号：njmu-20180809a-3
          公司：

我校拟采购一批仪器设备（具体配置要求见附件）。现发出招标文书，凡符合招标书要求的厂商均可按要求填写招标文件，参与投标。投标有关内容如下：

1、 标的简要说明

 项目名称：显微操作系统     1套   （预算：￥18.6万）

1、投标单位必须有独立法人资格要求并响应本次招标配置、技术参数要求（详见附件）

2、付款方式：中标价小于等于20万人民币的设备，货到验收合格后付全款；中标价大于20万人民币的设备，货到验收合格后付90%，验收合格一年后支付10%(无息)。

3、报价方式：进口设备如免税请用人民币（包干价）报价。特别说明本次招标项目只接受一次报价，请投标人根据以下参数要求认真测算、合理报价。
二、 标书要求

1、标书一式四份，正本一份、副本三份（四份密封加盖公章）。

2、标书内容：

（1）公司具有法人资格。符合参加本次招标的投标人资格声明。
（2）公司情况介绍、经营许可证（产品生产许可证）、税务登记证书、法人授权投标人证明、原厂制造证明。
(3）报价（含运输、安装、调试费）一览表

(4）投标产品对招标文件具体需求的响应对比表。

（5）设备详细配置、价格及产地；保价含运输、安装、调试费以及操作系统等全部费用，报价表中的配置要求为基本要求，投标的配置需高于或等于配置表中的要求，报价符合要求

（6）具有详细、全面、切实可行的项目安装实施及验收方案；质保期、培训计划服务、维修响应时间、备品备件优惠承诺。
（7）从2015年起，投标供应商所投产品的销售合同（提供的合同复印件需清晰可见相应合同内容，原件备查）； 
3、投标文件须密封并在封口加盖公章

三、评标方式

招标人在对投标人的实力、信誉、价格、业绩及服务等综合因素进行综合评定的情况下确定中标人。对未中标人，招标小组将不作任何解释。

本项目采用综合打分法确定中标候选人。评标小组将按下列评分办法进行打分，总分值为100分，包含以下五个方面：

1、投标报价（40分）：

2、技术参数及性能（34分）：

3、项目实施及验收（3分）

4、售后服务与培训（15分）:

5、企业经营业绩、财务情况及信誉情况（8分）：

四、其他要求

投标人请仔细阅读招标文件，并按要求编制和提交投标文件。
1、投标文件是合同不可分割的一部分，参与投标即视为接受本招标书的所有要求。

2、请投标人务必认真阅读本招标文件，严格遵照标书内容应标，投标书不符合标书的要求即视为废标。

3、招标文件发布信息：

凡有意参加投标者，请登陆南京医科大学主页下方“招聘招标”页面：http://www.njmu.edu.cn/下载电子招标文件，本次招标文件下载免费。

4、投标文件接收信息：

投标文件接收开始时间：2018年 08 月 09 日当天上午（北京时间）

投标文件接收截止时间：2018年 08 月 09 日上午 09:00前（北京时间）

投标文件接收地点：南京医科大学江宁校区德馨楼B323室
（南京市江宁区龙眠大道101号，地铁1号南延线南医大-江苏经贸学院站）。

5、开标有关信息：
开标时间：2018年 08 月 09 日上午 09:00（北京时间）

开标地点：南京医科大学江宁校区德馨楼B323室
（南京市江宁区龙眠大道101号，地铁1号南延线南医大-江苏经贸学院站）。
6、本次招标联系事项：

采购单位：南京医科大学

联系人：陈老师

电话：025-86868572

地址：南京医科大学江宁校区明达楼108室
（南京市江宁区龙眠大道101号，地铁1号南延线南医大-江苏经贸学院站）。

邮政编码：210000

负责部门：资产和产业管理处物资保障科

7、中标公告：本次招标的中标信息将会在开标结束后公示在南京医科大学主页下方“招聘招标”页面：http://www.njmu.edu.cn/，请参标单位自行登录查阅！
南京医科大学资产和产业管理处

                                     2018年07月16日   
附件：
  显微操作系统---技术指标要求：

联系人：常老师---025-86869425
	品目
	货物名称
	招标规格及技术参数
	数量

	1
	单臂显微操作器
	★膜片钳专用微操
  1、全程电动四轴移动：X、Y、Z和斜线方向运动。
  2. 一个控制器可控制左右手两台微操
  3、LCD显示被激活的操纵器以及X、Y、Z的位置、移动速度。
★4、行程：X、Y、Z和斜线移动最大距离为25mm。
  5、最大移动速度：2.9mm/sec。  
  6、最高分辩率：低200um/步。高40um/步。
  7、漂移：<10nm/hr。  
★8.可选用0.0625,0.125,0.25,0.5,1.0和2.0um/步移动
  9、具有使电极快速回复原来位置的HOME功能。

  10、赠送手动微操器一台
	1

	2
	微电极拉制仪
	1.采用加热丝或加热片加热，加热丝或加热片有各种形状，可以更换
程序控制微电极的拉制制作
2.可存贮多达100个拉制程序，为胞内记录和膜片钳电极设计的例子程序可以修改，可对特殊需求进行编程
3.写保护锁和日期封印以保护程序
4.自带的供气装置有湿度控制和过滤系统，排除因空气的湿度对微电极的拉制制作的影响，重复性好
5.能控制空气释放的时间和压力
6.每次拉制都产生两个对称的电极
7.真空荧光显示各参数
8.Ramp检测--当使用新灯丝或新玻璃时能对加热设置进行自检验
9.能拉制稳定、可靠的电极尖端小于0.1微米的电极
10.质量控制：电镜检测电极尖端变化小于0.1微米，一般大约为0.06 微米
	1

	3
	程控压力灌流系统
	1.四通道程控重力给药系统。
2.控制阀类型:2 way solenoid 

3.单独的软件控制，也可以用膜片钳常用软件如Patchmaster、Pulse和CellWorks等软件设置程序控制灌流，并同时在记录电信号时记录给药的峰信号，快速获得药物的量效曲线。
4.死腔小于90nl。  
5.给药管尖端直径：500umID，  
6.药物的转换速度： 小于2ms，  
7.流速：1ml/9min @ 10 PSI，  
	1

	4
	灌流记录槽
	1.记录槽(150μl)
2.显微镜适配器
3.连线　
4.玻片(22 x 40mm, 50 )　
	1


注:打 ★号项技术参数为必须满足项，否则按无效应标处理。
1

